
TM2101可将GPS、IMU信息转成CAN/CAN FD报文来传输，轻松地将位置、加速度、姿态等信息接入任意CAN/CAN F系统中。它为车辆系统、驾驶应用、精准导航和车队管理提供可馈的数据支持，确保系统




